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Introduccion

El MVG300XM es un gimbal profesional de 3 ejes especialmente disefiado para cdmaras DSLRy sin
espejo y compatible con las cdmaras mas populares del mercado. Esta disefiado con una manivela de
brazo desmontable que permite sostenerlo con una sola mano y tomar imagenes en angulos bajos, y
también puede montarse en un tripode u otros accesorios.

El MVG300XM cuenta con botones de funcién y una pantalla tactil LCD, que puede cambiar el modo de
trabajo del gimbal, controlar la rotacién y permitir el ajuste de parametros con una sola mano. El cable

del obturador de la cdmara suministrado puede utilizarse para controlar la fotografia, la grabacién de
video y el enfoque de seguimiento electrénico directamente en el gimbal.

L Descargue la aplicacién Manfrotto Gimbal 300XM.

'A‘ Manfrotto

GETITON £ Download on the
» Google Play « App Store




A Lea atentamente el manual antes del uso.

=+ CONSEJOS === - - - o o o o o o o o o o oo o oo

(1) Instale la camara antes de encender el gimbal.

(2) Elgimbaly la manivela deben estar apagados antes de conectarlos o desconectarlos.

)
(3) Cuando la bateria esté baja, cargue el gimbal.
)

(4) En caso de periodos prolongados de desuso, apague el gimbal.

1. Descripcion del producto

Gimbal profesional de tres ejes, desmontable y multifuncién, con pantalla tactil, disefiado para
camaras DSLRYy sin espejo.

Orificio roscado 1/4 pda

Blogueo del motor Tornillo de posicién
deleje derodillo de extension del brazo cruzado
Brazo 7
cruzado %‘
]

. ( Bloqueo del motor
y \—7/ L
\,&\V/ deinclinacién

Brazo deslizante
Deslizador de zapata fija

Tornillo de fijacion del
deslizador de zapata fija
Brazo vertical
Puerto de carga Tipo-C
Bloqueo del motor de panorami

Bloqueo de la manivela

Pantalla tactil

Botén de encendido de la manivela
Bot6n del obturador
Botén de modo

Joystick

Manivela

l , Puerto de carga Tipo-C en la manivela
;\%\\\l/ Orificio roscado 3/8 pda

= Orificio roscado 1/4 pda



Bloqueo de seguridad de la zapata fija

Eje de inclinacion

Mando deslizante

Bloque superior
Zapata de liberacion rapida

Bloqueo de’sgg

Tornillo del —s (8
de la zapata fij2
rw

soporte del objetivo

Botdn de columna anti-caida

Tornillo fijo del brazo vertical ‘ Manivela versatil
ftﬁ@
Eje de panordmica
Oll le- Mando de la manivela versétil
g ! S Botdn de encendido del gimbal
) o o Botdn interruptor multifuncion
Botdn de seguimiento rdpido ———— © Boton A
. ) Bot6n B )
Boton de disparo ———, Mando multifuncién

Especificacion
Alcance de inclinacién max. 340° Peso aprox. 2000 g
Alcance longitudinal max. 340° Capacidad decarga 3400g ®
Alcance de panoramica max. 360° Duracién de la baterfa 10 Hours ®
Velocidad de seguimiento en inclinacién 2°/s ~ 75°/s Bateria 2500mAh

Velocidad de seguimiento en
panoramica

>2,6 horas, admite carga

SEiEtls TEEECREER  a ey

Compatible . .
, Sony, Canon, Nikon, Panasonic, etc.
Camaras

@ Con el centro de gravedad en equilibrio.

@ Consulte la lista de cdmaras y objetivos compatibles.

* Este producto no incluye la cdmara.



Accesorios

USB 2.0 a Tipo-C
x1

S

Tipo-C a TRS2.5 (T02)
x1

—L

Manivela versatil
x1

Soporte del objetivo
x1

2

Tornillo de fijacién de la
camara
x3

- = O—h O
Tipo C a Micro (A03) Tipo C a Mini (B02) Tipo Ca Tipo C (C02)
x1 x1 x1

o

Cable de obturador Tipo-C a Cable de obturador Tipo Ca
Multi Sony Panasonic de 2,5 mm (DC 2,5 mm)

x1 x1

Tripode Zapata de liberacién rapida Bloque superior
x1 x1 x1

m () 2

Tornillo del soporte del Zapata corta de liberacién  Tornillo corto de la zapata de
objetivo rapida (GimBoom) liberacién rapida
x1 x1 x1
=]

Tornillo de transicién de 3/8 a
1/4 pulg. (en el tripode)
x1



2. Preparativos
2.1 Carga

f Aseglrese de cargar completamente el gimbal antes de utilizarlo por primera vez.
Si la bateria estda muy baja, le sugerimos que la cargue inmediatamente.

La carga con USB 2.0 a Tipo-C admite la carga rapida.
o g Pueden cargarse simultdneamente 2 puertos de carga.

Carga del gimbaly de lamanivela  Solo para la carga de la 0
cuando estan conectados. Si manivela -
estan desconectados, solo para
la carga del gimbal

2.2 Instale el tripode

Instale el inserto de rosca de 3/8 - 1/4 pulg. en el tornillo de 1/4 pulg. de la parte superior del tripode.
(Elinserto de rosca viene montado de fabrica.) Monte el tripode en la parte inferior del gimbal o en la
manivela, luego despliegue el tripode y coloque el gimbal en una superficie plana.




2.3 Instalacion de la manivela (mando a distancia)

Deslice la pieza de contacto metalica de la parte inferior del gimbal hacia la manivela y apriete el bloqueo de
seguridad de la manivela después de deslizarlo en la ranura correspondiente.

Cuando desmonte la manivela, abra el bloqueo de seguridad, libere la columna anti-caida y empuje
lentamente el gimbal hacia fuera.

Instalar:

2.4 Instalacion de la manivela versatil

Desbloquee el tornillo de la manivela versatil, inserte la manivela versatil en la base del gimbal (proceda
como se muestra en la figura), luego apriete el tornillo de ajuste.

n Bloquear: direccion de las agujas del reloj

E Desbloquear: direccién contraria a las agujas del reloj

CER<@Y,
o (3]

2.5 Bloqueo del motor

Cada uno de los tres ejes giratorios tiene un bloqueo de posicidn para un conveniente posicionamiento
y almacenamiento.

El gimbal esta plegado de manera predeterminada; por favor, coloque las palancas de bloqueo de
inclinacion, bloqueo de eje longitudinal y bloqueo de panoramica en la posicién de desbloqueo y
ajuste la posicion del gimbal al estado de bloqueo equilibrado (véase la Figura 2.5-1), y luego coloque
los tres bloqueos en la posicion bloqueada.

A No olvide abrir los bloqueos antes de utilizar el gimbal.



& Desbloquear

| Figure2.5-1

Bloqueo equilibrado Bloqueo almacenado

3. Instalacion de la camara

Antes de instalar la cAmara, aseglrese de que esta preparada para disparar (instale el objetivo de la
camara, retire la tapa del objetivo, asegurese de que la tarjeta de memoria y la bateria estan insertadas
en la cdmarayy la bateria estd completamente cargada), complete todos los pasos mencionados en el
capitulo 2. Preparativos" y aseglrese de que el gimbal esta ajustado al estado de bloqueo equilibrado
(véase la Figura 2.5-1). Aseglirese de que el gimbal estd apagado o en modo de reposo antes de instalar
la cdmara.

3.1Fijacion de la zapata de liberacion rapida y del bloque superior
(opcional)

Fije la zapata de liberacidn répida a la cdmara apretando el tornillo.

El usuario puede optar por colocar el bloque superior (por ejemplo, cuando utilice un objetivo largo
o pesado). Fije el bloque superior a la cdmaray, a continuacion, fijelo a la zapata de liberacion rapida
apretando los 2 tornillos.

Fijacion solo con zapata de liberacion rapida Fijacion con bloque superior y zapata de liberacion
rapida



3.2 Instalacion del soporte del objetivo (opcional)

Instale el soporte del objetivo en la zapata de liberacidn rapida seglin sea necesario, la montura de
goma del soporte del objetivo debe estar directamente debajo del objetivo. Se recomienda utilizar el
soporte del objetivo cuando se utilice un objetivo largo o pesado.

3.3 Montaje de la camara en el gimbal

Instalacion horizontal

Abra el bloqueo de seguridad de la zapata de liberacién rapida @, empuje la zapata con la cdmara
montada en la ranura @ en la direccion de la flecha, cierre el bloqueo de seguridad (3) una vez que
la cdmara esté equilibrada aproximadamente. La posicién del bloque deslizante puede ajustarse en
funcién del tamafio de la cdmara y del bloque superior seleccionado (4). Abra el bloqueo deslizante
(5) para mover la cdmara a la izquierda o la derecha seglin su anchura, y luego asegure el bloqueo
deslizante (6). Se recomienda empujar la cdmara lo mas cerca posible del eje de inclinacién.




Desmontaje: abra el bloqueo de seguridad de la zapata de liberacion rapida @ retire la zapata de
liberacién rapida mientras presiona el botén de columna anti-caida (2).

Instalacion vertical
Abra el bloqueo de seguridad de la zapata de liberacidn rapida (1) situado en la placa de montaje
vertical, empuje la zapata con la cdmara montada en la ranura (2), cierre el bloqueo de seguridad (3)

una vez que la cdmara esté equilibrada aproximadamente.

Desmontaje: abra el bloqueo de seguridad de la zapata de liberacién rapida (1) situado en la placa
de montaje vertical, retire la zapata de liberacion rapida mientras presiona el botén de columna anti-

caida (2).




Configuracion horizontal Configuracion vertical

4. Equilibrar el gimbal

Antes de equilibrar el gimbal, por favor, bloquéelo en el estado de bloqueo equilibrado, y
luego abra el bloqueo de posicion de cada eje por etapas.

4= CONSEJOS - mm e e

(1) Debe retirar la tapa del objetivo de la cdmara e introducir la tarjeta de memoria para
completar todas las conexiones. Esto garantiza que la cdmara esté preparada para fotografiar.

(2) Durante el equilibrado del gimbal, asegurese de que la cdmaray el gimbal estan apagados.

(3) ) Si necesita afiadir accesorios después de haber realizado el equilibrado, el gimbal debe
volver a equilibrarse.

(4) Modo equilibrado estandar: la cAmara permanecera estable en cualquier angulo.

(5) Se recomienda sostener primero la cdmara y luego mover el brazo deslizante, el brazo
cruzado y el brazo vertical.

Utilice el ajuste de equilibrio horizontal como ejemplo.

-10-



4.1 Equilibrado del eje de inclinacion

4.1.1 Ajuste del brazo deslizante

@ Desbloquee el eje de inclinacidn, gire el objetivo de la cdmara hacia arriba.
@ Desenrosque el tornillo del brazo deslizante.

® Deslice el brazo vertical para equilibrarlo hasta que la cdmara se mantenga en su sitio en cualquier
angulo: el equilibrado es correcto.

® Apriete el tornillo del brazo deslizante.

-

el

y lb//ra‘é_dlf

T

e

Q

i 1 =

o

4.1.2 Ajuste de la zapata de liberacion rapida

@ Empuje el objetivo de la cdmara hacia adelante, abra el bloqueo de seguridad de la zapata de
liberacion rapida.

® Mueva la zapata de liberacién rdpida a la posicién de equilibrado de la cdmara.
® Bloquee la zapata de liberacién rapida con el bloqueo de seguridad de la zapata fija.




4.2 Equilibrado del eje longitudinal

@ Abra el bloqueo del motor del eje longitudinal.

@ Desenrosque el tornillo del brazo cruzado.

® Mueva el brazo cruzado a la posicién de equilibrio.
® Apriete el tornillo del brazo cruzado.

Utilice el punto de memoria
rojo para marcar la posicion
de equilibrado.

4.3 Equilibrado del eje de panoramica

® Abra el bloqueo del motor del eje horizontal

@ Sujete la manivela e inclinela (>15°), coloque el brazo vertical en posicidn horizontal, desenrosque el
tornillo del brazo vertical

® Mueva el brazo vertical a la posicidn de equilibrio
® Apriete el tornillo del brazo vertical.

-12-



i Il

>15° Utilice el punto de memoria rojo para
marcar la posicién de equilibrado

5. Encendido/apagado y activacion
5.1 Encendido/apagado

A No olvide abrir los bloqueos de posicidn antes de utilizar el gimbal.

Pulse de manera prolongada el botén de encendido para encender o apagar..

En el primer uso, conecte el gimbal a la manivela y enciéndalo. Puede generar automaticamente la
informacién de emparejamiento; cuando las partes estan separadas, la manivela puede controlar a
distancia el gimbal.

Tras el emparejamiento con éxito:

- Cualquier botdn de encendido puede apagar el gimbal. .

- Cuando las partes estén combinadas, cualquier botdn de encendido puede encender el gimbal.
Cuando las partes estan separadas, encienda cada componente por separado.

o |

Botén de encendido del gimbal Botén de encendido de la manivela

-13-



5.2 Bloqueo y desbloqueo

Bloquear la pantalla: pulse una vez cualquier botén de encendido para bloquear la pantalla tactil.
Desbloquear la pantalla: pulse de nuevo cualquier botén de encendido para desbloguearla.

Screen locked.Press Power Screen unlock
button to unlock

Bloquear la pantalla Desbloquear la pantalla

5.3 Espera y activacion

Modo de espera: pulse dos veces cualquier botdn de encendido para el
modo de espera.

Modo de activacién: en el modo de espera, pulse simplemente cualquier
botén de encendido o toque el icono e de la pantalla tactil para activar
el gimbal.

6. Introduccion a funciones / modos

6.1 Introduccién al modo de seguimiento

@ Modo PF: seguimiento de panoramica (modo predeterminado)
Solo el eje de panoramica sigue el movimiento de la mano del usuario

(@ Modo PTF: seguimiento del movimiento horizontal y vertical

R Follow speed

Scenario

Tanto el eje de giro como el eje de inclinacion siguen el movimiento de la mano del usuario, pero el eje

longitudinal no.

® Modo FPV: seguimiento de panoramica, inclinacion y longitudinal
Los 3 ejes siguen el movimiento de la mano del usuario.

® Modo de bloqueo

Ninguno de los 3 ejes sigue el movimiento de la mano del usuario, el gimbal mantiene fija la direccién

de la cdmara.

-14 -



® Recentrado
Los tres ejes vuelven a la posicion predeterminada.

)

Ty i
® Bloqueo ® Recentrado

6.2 Introduccion a otras funciones

Modo giroscépico (consulte el capitulo 8.2)

Cuando el gimbal y la manivela estén correctamente emparejados, separe la manivela y el gimbal,
mantenga pulsado el botdn M para entrar en el modo giroscépico; la manivela puede simular la
palanca de mando para controlar el angulo de inclinacién y de panoramica. Suelte el botén M para
salir.

Modo creativo (consulte el capitulo 8.5.5)

Die Kamera kann je nach Einstellung der Kraft und Richtung der Drehung automatische Rotations- und
Aufnahmeeffekte aufnehmen.

Modo retrato (consulte el capitulo 8.5.7)

Fotografia de retrato con camara. Este modo se puede utilizar para videos de retratos o streaming en
vivo.

Modo selfie (consulte el capitulo 8.5.8)
El objetivo de la cdmara gira 180° en horizontal para los selfies.

-15-



Pista de video (consulte el capitulo 8.5.9)
Erzeugt ein Tracking-Video entsprechend den eingestellten Waypoints.

Bloqueo manual (consulte el capitulo 8.5.12)
Mueva manualmente la cdmara a la posicion deseada y manténgala durante al menos medio segundo.
Las nuevas posiciones de inclinacidn y/o panoramica se guardan automaticamente.

7. Conexion de la aplicacion

1 ) | Descargue la aplicacién Manfrotto Gimbal 300XM.

GETITON A Download on the
£) mansrotto » Google Play « App Store

Conectar la aplicacion Manfrotto Gimbal 300XM

(1) Encienda el gimbal.

(2) En un smartphone, active Bluetooth y abra la aplicacién Manfrotto Gimbal 300XM, haga clic en la
parte superior de la pagina de inicio para conectarse al gimbal.

Una vez que la conexidn es correcta, el gimbal puede ser controlado a través de la aplicacién,
incluyendo la direccién remota, el cambio de modo, el ajuste de la potencia del motor/pardmetros de
la cdmara/velocidad de seguimiento, y el ajuste de otras funciones y parametros, la actualizacién del
firmware, etc.

L=

Connected <
Click to operate device Connected

BE—0 300XM_XX 300XM_XX

Trigger button
settings

Joystick
settings

[11] —@ i\é
Scenario Q

[10] — g

Motor power
settings
) — O

Camera Horizon
settings calibration



[1] Interfaz de control del gimbal

Muestra el nombre del producto actualmente conectado; haga clic para entrar en la interfaz de control
del gimbal: puede simular la palanca de mando, activar el modo de seguimiento del gimbal, ajustar
manualmente el angulo longitudinal, etc.

Si no esta conectado, se le pedira que conecte el gimbal.

[2] Conmutar el dispositivo conectado
Actualice el dispositivo conectado o cambie para conectarse a otros dispositivos compatibles.

[3] Salir de la conexion actual
Pulse para salir del gimbal actualmente conectado.

[4] Configuracion del botén de disparo
La funcién del botdn de disparo se puede ajustar como PTF/FPV/Bloqueo/Seguimiento rapido.

[5] Ajustes de la palanca de mando

La palanca de mando puede ajustarse a panoramica/inclinacidn en retroceso y a la velocidad de
panoramica/inclinacion.

[6] Ajustes de velocidad de seguimiento
La velocidad de seguimiento puede ajustarse a lenta/media/répida, o a una velocidad personalizada.

[7] Mas

Compruebe si dispone del firmware mas reciente y actualicelo si es necesario. Restaure la
configuracion predeterminada

[8] Calibracion del horizonte
Calibracién manual o automatica.

[9] Ajustes de la camara
Ajustar los parametros de apertura, obturador e ISO de la camara.

[10] Ajustes de potencia del motor

Se puede ajustar la potencia de panoramica, inclinacidn y longitudinal, respectivamente, o puede
pulsar en "Adaptar" para adaptar la potencia del motor automaticamente.

A Si la cdmara se utiliza por primera vez o se ha sustituido, ajuste la adaptacion de potencia del
motor después de encenderla.

[11] Escenarios

Modo creativo (se puede utilizar para conseguir metraje giratorio, utilizado con frecuencia en
peliculas), panoramica, timelapse (Motionlapse/Static timelapse/Hyperlapse), video de seguimiento y
otros escenarios de uso para el usuario.

[12] Volver
Volver al nivel anterior.

-17 -



[13] Actualizacion del firmware
Actualizaciones del firmware del dispositivo.

[14] Ajustes del angulo horizontal

Mueva el deslizador para ajustar el angulo del eje longitudinal, es decir, el angulo horizontal actual.

[15] Recentrar

Pulse para devolver los 3 ejes a sus posiciones predeterminadas.

[16] Simulacion de palanca de mando
La palanca de mando simulada controla el angulo de inclinacidn y longitudinal del gimbal.

[17] Configuracion del modo de seguimiento
Ajuste del modo de seguimiento actual.

8. Operacion

8.1 Funcionamiento de los botones

8.1.1 Botén de encendido del gimbal

Pulsacidn larga:

Encender/apagar el sistema combinado (manivela conectada al
gimbal)

Encendery apagar el gimbal (manivela y gimbal estan separados)

Un toque: Activacion

Dos toques: Entrar en modo de espera

8.1.2 Boton de encendido de la manivela

Pulsacién larga:

Encendery apagar el sistema combinado (manivela conectada al
gimbal)

Encendery apagar la manivela (manivela y gimbal estan separados)

Apagar el sistema combinado (después del emparejamiento con éxito)
Un toque: Activacion

Dos toques: Entrar en modo de espera

-18-



8.1.3 Palanca de mando
Arriba

Objetivo de la cdmara hacia arriba

Mover a izquierda
Objetivo de la cdmara hacia la
izquierda

Mover a derecha
Objetivo de la cdmara hacia la
derecha

Abajo
Objetivo de la cdmara hacia abajo

8.1.4 Boton de modo (botén M)
Un toque: Modo PF/modo de blogueo (interruptor por vez) I
Dos toques: Modo PTF
Tres toques: Modo FPV
Mantener pulsado*: Modo giroscopico (soltar para salir)

*La manivela y el gimbal estan separados

8.1.5 Boton de obturador*
Pulsar a mitad de camino: Enfoque I}
Un solo toque (pulsacién completa): Iniciar/detener la grabacién

Pulsacion larga (pulsacion completa): Tomar la foto

*Debe conectarse con el cable del obturador de la cdmara. Consulte la lista
de cdmaras compatibles.

-19-



8.1.6 Boton de disparo
Dos toques: Recentrar

Tres toques: Entrar/salir del modo selfie (giro de 180° del eje de
panoramica)

Mantener pulsado: Entrar en el modo PTF* (soltar para salir)

*Puede personalizar la funcién con la aplicacion

8.1.7 Boton de conmutacion de funciones del mando

Pulsacién larga: cambia las opciones de control del mando
multifuncién entre el enfoque de seguimiento electrénico y el
movimiento de los 3 ejes.

Un toque: después de seleccionar con una pulsacion larga, el
movimiento de los 3 ejes cambia entre los ejes de panoramica,

inclinacion y longitudinal.(cuando se configura para controlar uno de
los movimientos de los 3 ejes)

8.1.8 Mando multifuncion

Girar: (1) Controlar el movimiento de los ejes longitudinal, de
inclinacion y de panoramica

(cuando se configura para controlar uno de los movimientos de los 3 ejes)

(2) Controlar el enfoque de seguimiento electrénico*

(cuando estd configurado para controlar el enfoque de seguimiento electrénico).

(3) Ajustar el parametro en la pantalla tactil.

*Después de conectar la camara.
Consulte la lista de camaras compatibles.

Pagina inicial Ajustes del mando multifuncién

Gire el mando para controlar
«elenfoque de seguimiento
electronico

Motor power Follow speed *

Gire el mando para controlar la
*—direccion

Scenario
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Ajuste del mando:

Deslice hacia arriba para seleccionar la opcion "Ajustes del mando". Aqui puede ajustar la
amortiguacion/velocidad/suavidad del mando.

Electronic follow focus

DET

Speed @D

&) Knob settings Smooth =S

8.1.9 Boton de seguimiento rapido

Mantener pulsado: Entre en el modo de seguimiento rapido (suelte
para salir)

8.1.10 Boton A/B

El botén A/B puede registrar el
waypoint: una vez registrado, las pistas
de movimiento de A B se generaran
automaticamente.

Pasos:

(1) Registre el punto A: confirme la posicion de los angulos de inclinacién, longitudinal y panoramica con
la palanca de mando o lleve manualmente la cdmara a la posicion deseada y déjela en esa posicién durante
1 seg. En este punto, una pulsacion larga del bot6n A registrara la posicion actual como punto A. La pantalla
muestra "Marcar posicién actual como A",

(2) Registre el punto B: una pulsacién larga del botdn B registrara la posicion del punto B como se ha
descrito anteriormente. La pantalla muestra "Marcar la posicién actual como B",

(3) Pulse una vez el botén A, el movimiento de la pista volvera al punto A. La pantalla muestra "Volver
alamarcaA"

(4) Pulse una vez el botén B, el movimiento de la pista volvera al punto B. La pantalla muestra "Volver
alamarcaB"

El botdn A/B, que se puede sobrescribir, solo registra la posicion del dltimo ajuste.
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Configuracion del boton A/B:

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcidn "Ajustes A/B" para fijar el tiempo que tarda el
gimbal en volver al punto A/B.

Return to mark A/B(Gimbal)

Return to mark A/B(Gimbal)

@D  A/B settings

8.2 Mando a distancia

La manivela es un mando a distancia. Al encender el
gimbal cuando se combina con la manivela, se genera
automaticamente la informacidn correspondiente.

La proxima vez que se utilicen por separado, la manivela
podra controlar directamente el gimbal a distancia.

A El gimbal y la manivela deben estar apagados

antes de conectarlos o desconectarlos.

Si se pierde la informacion de emparejamiento,
vuelva a conectar la manivela al gimbal.
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Pasos para el uso del mando a distancia

(1) Descarga de la manivela: el gimbal puede separarse de la manivela solo cuando el gimbal esta en
la posicion de apagado. (Consulte el capitulo 2.3 para descargar la manivela.)

(2) Instale el tripode: después de descargar la manivela, debe instalarse un soporte, como un tripode, en la
parte inferior del gimbal. (Consulte el capitulo 2.2 para instalar el tripode.)

(3) Encendido: después de instalar el gimbal en el soporte, encienda el gimbal y la manivela.

(4) Utilice la manivela de control remoto: mando a distancia inaldmbrico del gimbal (con un alcance
de 20 metros)

el Manfrotto GimBoom (MVGBF-CF no incluido) utilizando la zapata corta de
liberacion rapida.

Monte el tornillo de la zapata corta de liberacién rapida en la zapata de
liberacion corta.

Conecte la zapata corta de liberacién rapida a la parte inferior del GimBoom con
laroscade3/8

Deslice la manivela hacia la zapata corta de liberacién rapiday apriete el
bloqueo de seguridad de la manivela después de deslizarlo en la ranura
correspondiente.
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Conecte el gimbal a la parte superior
del GimBoom utilizando el tornillo de
3/8

Nota: Para extraer la manivela de la zapata
corta de liberacidn rapida, abra el bloqueo de
seguridad, libere el botén de columna anti-

caiday empuje lentamente la manivela hacia
afuera.

Modo giroscépico

Cuando el gimbal y la manivela se hayan emparejado y separado con éxito, mantenga pulsado el botdn
M para entrar en el modo giroscopico; la manivela puede simular la palanca de mando para controlar
el angulo de inclinacién y de panoramica, suelte el botén M para salir.

Motor power  Follow speed

K 22

PTF Scenario

Calibracién del giroscopio:
Puede calibrar el modo giroscépico cuando:
(1) La primera vez que se utiliza el modo giroscdpico.
(2) No lo ha utilizado durante un largo periodo.
(3) En caso de variaciones extremas de la temperatura.

Ll

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcion "Mas" - "Ajustes del mando a distancia” -
"Calibraci6n del giroscopio", siga las instrucciones de la pantalla para calibrar el modo giroscépico.

Silent [

Gyro calibration

Remote control settings

Language
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8.3 Puertos USB

Con la interfaz de control del obturador de la camaray dos interfaces de expansion, puede conectar su

camaray otros dispositivos de expansidn futuros.

@ Puertodeextension1 @ Puerto deextension 2

@ Puerto de control de la cdmara
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8.4 Introduccion a la pantalla tactil

Motor power Follow speed

3] 6 [6]

Scenario

© @ [1]Nivelde bateria de la manivela
Muestra el nivel de carga de la bateria de la manivela.

@ [2] Ajustes de potencia del motor

Utilice el ajuste automatico para ajustar la potencia del motor automaticamente o ajuste la
potencia del motor para cada eje manualmente.

CC) [3] Configuracion del modo de seguimiento
Seleccione el modo de seguimiento del gimbal

12 (M) [4] Nivel de bateria del gimbal
Muestra el nivel de carga de la bateria del gimbal.

,§ [5] Ajustes de velocidad de seguimiento
/ El usuario puede seleccionar diferentes perfiles de velocidad de seguimiento del gimbal o
una velocidad de seguimiento personalizada.

A [6] Escenario

Seleccione el escenario de uso.

Electronic follow focus

1.8 2400 1/60

Gimbal settings

Deslice de derecha aizquierda Deslice de izquierda a derecha Deslice hacia arriba
Palanca de mando, gimbal, Ajustes de los parametros de Ajustes del mando
mando y mas ajustes disparo* multifuncién

- Regresar al menu anterior: desliza hacia la derecha

*Consulte la lista de camaras compatibles.
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8.5 Operacion de funciones

8.5.1 Ajustes de la potencia del motor

A Si la cdmara se utiliza por primera vez o se sustituye, ajuste la adaptacidn de potencia del motor

después de encenderla.

Seleccione la opcidn "Potencia del motor", seleccione "Ajuste automatico" o ajuste la potencia del
motor para cada eje.

i

Motor power Follow speed

Auto tune +— Adaptacién de potencia del
motor

> Py

+— Ajuste la potencia del motor
Scenario

para cada eje

8.5.2 Ajustes de velocidad de seguimiento

Seleccione la opcidn "Velocidad de seguimiento", puede seleccionar la velocidad lenta/media/répida,
o una velocidad de seguimiento personalizada y la zona ciega.

Motor power | Follow speed

Scenario
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8.5.3 Configuracion del modo de seguimiento

Seleccione la opcidn en la esquina inferior izquierda. Seleccione uno de estos modos de seguimiento.

Motor power Follow speed

Scenario

¢ 5  PF:Seguimiento de panordmica: solo el eje de panoramica sigue el movimiento de la mano
del usuario

<C) PTF: Seguimiento de panoramica e inclinacion: los ejes de panoramica y de inclinaciéon
' siguen el movimiento de la mano del usuario, pero el eje longitudinal no.

@ FPV: Seguimiento de panoramica, inclinacién y longitudinal: los 3 ejes siguen el movimiento
de la mano del usuario.

d‘i‘b Bloquear: Ninguno de los 3 ejes sigue el movimiento de la mano del usuario, el gimbal
N mantiene fija la direccién de la cdmara.

8.5.4 Ajustes del modo Timelapse

Seleccione la opcidn "Escenario” - "Timelapse". Seleccione uno de los siguientes modos Timelapse
para grabar automaticamente y sintetizar el video de timelapse.

*Debe conectarse correctamente una cadmara compatible.

Timelapse

Seleccione el modo Ajuste de parametros
Timelapse

Lapso de movimiento: Realice un seguimiento fotografico en timelapse segln el waypoint
establecido.

Timelapse estatico: Toma de fotografias en el angulo fijo definido.

Hyperlapse: Toma de fotografias en el angulo fijo definido.
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8.5.5 Ajustes del modo creativo

Seleccione la opcidn "Escenario" - "Modo creativo".

El eje de inclinacidn gira 90° en sentido contrario a las agujas del reloj, en este momento, el objetivo
de la cdmara estd levantado, después de ajustar la velocidad de rotacidn, seleccione la direccién de
rotacion y el nimero de circulos, haga clic en "Salir" para salir.

CCW: En sentido contrario a las
agujas del reloj

. . CW: En el sentido de las agujas
\A) Inception mode del reloj
*1: Girar un circulo
*N: Rotacion infinita

8.5.6 Ajustes del modo panoramico

Seleccione la opcién "Escenario" - "Panorama".

Los usuarios pueden elegir diferentes modos panoramicos: 3x3/ 180°/ Personalizado.

Panorama

3x3: Las 3 imagenes superiores en cada tres capas se combinan para formar una sola imagen.
180°: Las 4 imagenes laterales se combinan para formar una sola imagen.

Personalizado: Los usuarios pueden personalizar los parametros de ajuste como el angulo horizontal/
vertical, la distancia focal, el solapamiento, el intervalo y los ajustes de pulsacién para combinarlosy
crear una imagen.

8.5.7 Ajustes del modo retrato

Seleccione la opcidn "Escenario" - "Modo retrato".

El eje de inclinacion y el eje de panoramica giran ambos 90° en sentido contrario a las agujas del reloj,
con el objetivo de la cdmara hacia arriba. Mantenga la manivela versatil paralela al suelo para crear un
retrato. Pulse el boton para salir del modo.

Portrait mode
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8.5.8 Ajustes del modo selfie

Seleccione la opcién "Escenario" - "Modo selfie".

Témese un selfie girando el eje de panordmica 180° en sentido contrario a las agujas del reloj, con el
objetivo de la cdmara mirando hacia si mismo. Pulse el bot6n para salir del modo.

> T

& Selfie mode

Desactivar selfie

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcion "Ajustes del gimbal" - "Desactivar selfie", para
activar/desactivar el modo selfie.

Disable selfie ~ @

Gimbal settings ’ Manual lock

Horiz calibration

8.5.9 Configuracion de video de seguimiento

Seleccione la opcidn "Escenario" - "Video de seguimiento", el usuario puede establecer multiples
waypoints para generar un video de seguimiento.

Waipoints—e P8 3 > Afiadir waypoints

Borrar waypoints

>

Angulo

8 Horiz 0° WO Angulo vertical
horizontal © g

Track video

Preview  Start shooting

Utilice la palanca de mando o tire manualmente del eje de inclinacion y del eje de panoramica hasta el
angulo que necesite, haga clic en "+" para registrar la posicidn actual como un waypoint. Continuando
de esta manera, afada el siguiente waypoint. El sistema admite el registro de hasta 10 waypoints.
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Start shooting

Seleccione un punto de localizacion, podra ver rapidamente la localizacion grabada. Se
puede fijar la duracion del movimiento (2~300 segundos) y el tiempo de permanencia (0~300
segundos) de estos waypoints, excepto en el primer waypoint, en el que solo se puede fijar

el tiempo de permanencia. Para borrar cualquier waypoint, seleccione el que desee y pulse [ii]
para borrarlo.

Mvmt duration Stay time
Horiz 0° Vert 0° Horiz 0° Vert 0°

Preview  Start shooting Confirm

Haga clic en el botén "Empezar a disparar" para comenzar a fotografiar después de terminar
los ajustes.

La pantalla muestra el progreso del disparo fotografico. Si necesita detenerse mientras
dispara, haga clic en "Dejar de disparar”. Después de disparar, haga clic en "Confirmary

volver" para salir.

waypoint progress

3

. I Shooting complete

Stop shooting Confirm and return
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8.5.10 Ajustes de la palanca de mando

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcion "Ajustes de la palanca de mando" para activar/
desactivar la velocidad de la palanca de mando y la inversidn de la direccidn.

Joystick speed

Joystick direction

Joystick settings

Joystick speed Pan Reverse @

Joystick direction Tilt Reverse L]

8.5.11 Bloqueo manual

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcion "Ajustes del gimbal" - "Bloqueo manual", para
ajustar la direccién del bloqueo manual.

Mueva manualmente la cdmara a la posicion deseada y manténgala durante un segundo. Las nuevas
posiciones de inclinacidn y/o panoramica se guardan automaticamente.

Disable selfie @
Gimbal settings Manual lock

Horiz calibration
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8.5.12 Calibracion del horizonte

Deslizandose de derecha a izquierda, seleccione la opcion "Ajustes del gimbal" - "Calibracién
horizontal". Se recomienda seleccionar la "calibracién automatica" o la calibracién manual.

Auto calibration

()0

Disable selfie @

Gimbal settings Manual lock

Horiz calibration

Debe realizar la calibracion del horizonte cuando:

(1) La cdmara no esta equilibrada.
(2) Tras un desuso prolongado.
(3) En caso de variaciones extremas de la temperatura.

8.5.13 Mas ajustes

Deslice de derecha a izquierda, seleccione la opcién "Mas" para configurar el modo de silencio/ ajustes
del mando a distancia/ idioma/ restaurar los ajustes predeterminados/ informacién de versién.

Silent [}
Remote control settings

Language

Restore the default settings

Version information
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8.6 Actualizacion del firmware

Actualice el firmware mediante la aplicacién Manfrotto Gimbal 300XM.

Después de conectar el gimbal, haga clic en la parte superior de la pagina de inicio para utilizar el
dispositivo, seleccione el icono en la esquina superior derecha, seleccione la opcidn "Actualizacion del
firmware" y siga las indicaciones para actualizar el firmware.

&

Firmware update

Connected — Connected
Software information

300XM_XX (-‘ 300XM_XX

-

Firmwares: 1/4
progress: 19%

New firmware:xxxxx

ety
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Exencion de responsabilidad

Muchas gracias por utilizar el gimbal Manfrotto (Manfrotto es una marca registrada bajo Videndum Media
Solutions Spa “Videndum ”). La informacidn de este documento se refiere a su seguridad y a sus derechos
y responsabilidades legales. Lea la totalidad del documento con atencidn para obtener una correcta
configuracion antes del uso. El incumplimiento de las instrucciones y advertencias de este manual puede
causar lesiones graves al usuario y a terceros, o dafios al producto o a otros objetos en la proximidad. Al
utilizar este producto, confirma que ha leido esta Exencidn de responsabilidad y las advertencias, y que
se muestra de acuerdo con cumplir los términos y condiciones. Declara que es responsable de su propia
conducta cuando utilice este producto y por las consecuencias que puedan surgir. Declara que utilizard este
producto Unicamente con el propésito adecuado y de acuerdo con las leyes, normas y reglamentos vigentes,
ademads de todos los términos, precauciones, practicas, politicas y directrices que ha puesto a su disposicion
Videndum. Videndum no aceptara ninguna responsabilidad por dafios, lesiones u obligaciones legales en que
incurra directa o indirectamente por el uso del producto. Videndum no proporcionara ningun servicio a los
productos que no se hayan obtenido por canales legales.

La informacién contenida en este documento esta sujeta a cambios sin previo aviso.
Videndum Media Solutions no establece garantia alguna ni se hace responsable por errores en la informacion
contenida en este documento.

Calquier cambio o modificacién en la unidad no aprobado expresamente por Videndum Media Solutions es
susceptible de dejar al usuario sin la autorizacién para utilizar este equipo.

o Aviso

1. Aseglrese de que la rotacidn del motor no se encuentre bloqueada por fuerzas externas cuando el gimbal
esté encendido.

2. El gimbal NO debe entrar en contacto con el agua ni con otro liquido si no estd marcado como resistente
al agua o a prueba de salpicaduras. Los productos resistentes al agua y a prueba de salpicaduras NO deben
entrar en contacto con el agua marina ni con otros liquidos corrosivos.

3. NO desmonte el gimbal excepto las partes marcadas como extraibles. Tendra que enviar el producto a
un centro de posventa o de servicio autorizado de Videndum si lo desmonta accidentalmente y causa un
funcionamiento andmalo. Los costes en que se incurra seran por cuenta del usuario.

4. El funcionamiento continuo durante un periodo prolongado puede causar que aumente la temperatura
superficial del motor; utilicelo con precaucion.

@Almacenamiento y mantenimiento
1. Mantenga el gimbal y la bateria fuera del alcance de los nifios y los animales domésticos.

2. NO deje el gimbal ni la bateria cerca de fuentes de calor como un horno o una caldera. NO deje el gimbal ni
la bateria en el interior de un vehiculo durante dias calurosos.

3. Guarde la bateria en un lugar seco.

4. NO sobrecargue ni deje que se descargue la bateria, o se produciran dafios en su nicleo.
5. Nunca utilice el gimbal o la bateria cuando la temperatura sea demasiado alta o baja.

6. Extraiga las baterias del gimbal si no lo va a utilizar durante un periodo prolongado.

Directrices de seguridad de la bateria

1. Para evitar un incendio, lesiones graves o dafios a la propiedad, observe las siguientes directrices de
seguridad cuando utilice, cargue o guarde la bateria.

(1) NO permita que la bateria entre en contacto con ningun tipo de liquido. NO deje la bateria bajo la lluvia ni
cerca de una fuente de humedad. NO deje que la bateria caiga en el agua.

(2) Si la bateria cae en el agua por accidente, coléquela en una zona segura y abierta inmediatamente.
Manténgase a una distancia segura de la bateria hasta que se haya secado por completo. No vuelva a utilizar
la bateria.

(3) Si la bateria se incendia, utilice agua, un vaporizador de agua, arena, una manta ignifuga, polvo seco
o un extintor de diéxido de carbono para extinguir el fuego inmediatamente. Puede explotar después de
incendiarse durante un periodo prolongado. Elija el método de extincién de incendios de acuerdo al orden
antes recomendado y a la situacion real.
(4) NO utilice la bateria si esta hinchada, dafiada o tiene fugas.
(5) NO desmonte ni punce las baterias porque puede causar fugas.
(6) NO deje caer ni golpee las baterias. NO coloque objetos pesados sobre la bateria ni el cargador.
(7) NO utilice la bateria si se ha caido.
(8) NO caliente las baterias.

)

(9) NO utilice las baterias en entornos con alta carga electrostética o electromagnética. De lo contrario, puede
producirse un cortocircuito en la bateria.
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(10) Los electrolitos de la bateria son muy corrosivos. Si alguno de los electrolitos entra en contacto con la
piel o los ojos, lavese la zona afectada con agua corriente durante al menos 15 minutos y acuda a un médico
inmediatamente.

(11) Utilice las baterias genuinas suministradas por Videndum. Si necesita reemplazar la bateria, cdmprela en
el sitio web oficial de Videndum o en un distribuidor autorizado. Videndum no sera responsable de accidentes
y mal funcionamiento de los dispositivos cuya causa sea una bateria no genuina.

2. NO deje caer ni golpee las baterias. Si la bateria es defectuosa, contacte con la asistencia posventa de
Videndum.

INFORMACION PARA LOS USUARIOS

De acuerdo con el Articulo 10 de la Directiva 2012/19/UE con fecha 04/07/2012
ﬁconcemiente a los residuos de Equipamientos Eléctricos y Electrénicos (WEEE).

El simbolo de la parte superior, también presente sobre los equipos indica que
mmmm €l equipo fue vendido después del 13/8/2005 y por tanto a partir de dicha fecha,

el usuario que decidia deshacerse del equipo, no debera tirarlo a un contenedor
municipal de basura sin clasificar, sino que debia recogerse separadamente. Lo mismo se
aplica a todos los componentes del equipo y a cualquier elemento que pueda recargarse
o rellenarse que pueda contener el equipo.
Para informacion sobre sistemas de recogida de residuos adaptables a su equipo,
contacte a Vitec Imaging Solutions o a cualquier miembro autorizado de los Registros
Nacionales de Europa. La caja (o basura similar) puede eliminarse mediante los siste-
mas de recoleccién de residuos diferenciados municipales.
Si usted adquiere una nueva versién de este modelo o equipamiento similar - o si su equipa-
miento existente mide menos de 25 cm - debe devolver los articulos que ya no necesite al
su vendedor, el cual contactara con la comparia u organizacién responsable de la recolec-
cion y tratamiento de eliminacidon adecuado de equipos usados.
Una separacion correcta y un tratamiento especifico de WEEE son necesarios para evitar
un potencial dafio a la salud y al medioambiente, y favorece la recuperacion y el reciclaje
de los materiales.
Una eliminacién impropia o illegal de este producto por el usuario podra acarrear sancio-
nes o castigos de acuerdo con los Decretos Nacionales basados en la Directiva 91/156/
EC y 2008/98/EC.
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